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WF50YA-CANBUS 系列拉线位移传感器

一，产品说明

绝对式 WF50YA 系列拉线位移传感器，采用机械齿轮结构，体积小结构紧凑，具有良好的抗机械损伤性能和很好的防水、防

尘、防震性能可承载上千万次往复运动，应用于高精度的位移测量。WF50YA 系列绝对值拉线位移传感器具有 CANBUS 与模

拟量双输出的功能，精度可达到 0.05%，可承载上千万次往复运动。满足于不同的应用场合。

二，产品特点

模拟量信号出厂时已标定完成，起点位置为模拟量的最小值，

满量程位置为模拟量的最大值，如无特殊情况，请勿自行标定。

三，技术参数

四，端子说明（接线定义根据产品铭牌为准）

● 全金属外壳设计，坚固耐用，外观精美

● 测量行程：0-2000mm

● 和传统的电位器式的模拟量拉线编码器相比具有精度高稳定性好

的特点

● 精密级机械齿轮多圈绝对值编码器具有双输出信号，高精度的电

流、电压信号和 CANBUS 信号

● 安装方便，适用于各类导轨系统，液压气缸系统、伸缩系统，压力

机械，造纸机械，纺织机械，金属板材机械，包装机械，印刷机械，

水平控制仪，建筑机械等相关尺寸测量和位置控制、自动化控制等

● 本产品具有欧盟 CE 出口认证可出口欧盟各个国家,具有 ISO9001

质量管理体系认证

▊ 主要参数 ▊ 电气参数

▊ 输出信号

▊ 测量精度

▊ 其他参数▊ 其他参数

▊ 其他参数

测量行程 0-2000mm

输出信号 CANBUS+4-20mA/0-10V

工作电压 24V

消耗电流 ≤30mA

波特率 500K（标配）

设备地址 2

接口方式; CAN2.0B

工作温度 -25℃～+85℃

存储温度 -55℃～+100℃

工作湿度 30℃～85℃（无结露）

线性精度 0.05%

重复精度 0.01%

拉绳速度 2000mm/s MAX

使用寿命 20000 万次-50000 万次

防护等级 IP54(标准）-IP65

轮毂周长 150mm

反极保护 过压保护

拉力 5N

钢丝绳 进口涂塑 0.6-0.8 毫米钢丝

重量 735g

▊ 机械参数
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五， 安装方法

操作上，位移传感器安装在固定位置上，拉绳缚在移动物体上。拉绳直线运动和移动物体运动轴线对准。运动发生时，拉绳伸

展和收缩。一个内部弹簧保证拉绳的张紧度不变。带螺纹的轮毂带动精密旋转感应器旋转，输出一个与拉绳移动距离成比例的

电信号。测量输出信号可以得出运动物体的位移、方向或速率。

六， 注意事项

传感器为一体式，内部机械结构不可拆卸，否则会造成数据错误。

● 请确认在电源关闭的状态下进行接线，注意错误接线可能会损坏传感器。

 请勿与高压线或者电源线一起或在同一电线管内运行线路，信号请用专用屏蔽电缆传输，避免干扰。

 如果在该产品附近使用产生电磁干扰的设备（开关调节器、高频器、转换发动机等）请做好设备的机架接地端子稳妥接地

同时做好传感器信号传输的屏蔽工作。

 拉线传感器属于精密仪器请勿敲击，保证设备和钢丝绳清洁，延长使用寿命；安装时要使拉线垂直拉出，不能让线摩擦出

线口，要保护好钢丝绳不受外力损伤。

 若使用于环境恶劣或特殊场合，请自行加装保护机构也可与我公司联系定制产品。

 若使用非拉线运动的机构，请自行设计转向机构或选购我公司拉线位移传感器附件机构。

七， 尺寸图

输出类型
线缆颜色及定义

红色 黑色 棕色 灰色 绿色 白色

CANBUS+电流、电压 VCC OV CANH CANL 信号+ 信号-
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八，CAN 通讯介绍

接口方式;CAN2.0B

CAN 节点不接 120 欧终端电阻

传输速率：500Kb/s

帧格式：标准帧；

帧类型：数据帧

传感器的 CAN 通讯采用一主多从模式，0-255 其中 1 为主站其余为从站。

数据格式介绍

例如:主机项 2 号传感器发送指令：读取当前位置值 273 时

发送： 02 04 02 01 00

帧 ID 数据长度 编码器地址 指令 数据

返回： 01 07 02 01 11 01 00 00

标识符 ID 数据长度 编码器地址 指令 数据 （低字节在前)

CAN 指令 功能描述 示例（下位机节点地址 ID02)

0X01
读取当前位移值

返回数据 32 位带符号
发送：04 02 01 00

返回：07 02 01 11 01 00 00 （十六进制数据）

0X02
设置传感器 ID：范围：

0-255

发送：04 02 02 03
返回：04 03 02 03

修改为 3 号地址

0X03

设置 CAN 通讯波特率
1:100K 2：125K 3：
250K 4：500K 5：

800K 6：1M
Default:100K

发送:04 02 03 06
返回：04 02 03 06

波特率修改为 1M 从新上电生效

0X04

设置传感器模式;
01 代表 1ms 主动模式

依次类推
FF FF 代表查询模式

（默认）

发送：05 02 04 06
返回：05 02 04 06 00

修改为主动模式 6ms 发送

0X05
变送输出 4mA 微调值

默认 28F5

发送:05 02 05 FF 28 00
返回：05 02 05 FF 28

微调 4mA 值

0X06
变送输出 20mA 微调

值
默认 CD00

发送:05 02 05 10 CD 00
返回：05 02 05 10 CD

微调 20mA 值

0X07

调整变送输出方向默
认：02
1：反向
2：正向

发送：04 02 07 01
返回：04 02 07 01
变送方向修改为反向

0X0C
将当前位置设为零点

变送 4mA 起点

发送：04 02 0C FF
返回：04 02 0C 01 00 00 00

0X0E
将当前位置设为变送

20mA 终点

发送：04 02 0E FF
返回：07 02 0E 00 00 00 00
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关于标识符 ID 和编码器地址，当主机呼叫编码器时，标识符表示的目标地址是编码器的节点地

址：当编码器回应主机时，标识符表示的目标地址是主站地址即，1。
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